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Senzor naklonu pro vozitko Milo
(C. Milo's Tilt Sensor)

Zaméfeni: 1. stupen ZS

Predméty: Informatika s vyuzitim v dalSich predmétech
Vzdélavaci oblast: Informacni a komunikaéni technologie
Technologie: LEGO Education WeDo 2.0 (1 set)

Casova naroénost: 30 minut

Popis aktivity
Tento Ukol navazuje na aktivitu Pohybovy senzor pro vozitko Milo (B. Milo's Motion Sensor).

Cilem je naucit zaky doplnit model o polohovy senzor (prace se stavebnici dle navodu),
naprogramovat cinnost modelu: fizeni pohybu robota s pouzitim polohového senzoru
(senzoru naklonu).

V menu Zaciname (Getting Started) v aplikaci Lego WeDo 2.0 zvolime aktivitu Polohovy
senzor pro vozitko Milo (C. Milo's Tilt Sensor):
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Po navozeni problémové situace — hrdinové Max a Mia potrebuji doplnit své vozitko o
polohovy senzor tak, aby rozsirili funkci modelu o moznost komunikace védecké sondy s jeji
zakladnou - stavajici model z aktivity Pohybovy senzor pro vozitko Milo (B. Milo's Motion
Sensor) doplnime dle navodu v Sestnacti krocich o komunikacni zafizeni.

Funkce komunikace sondy — robota s védeckou zakladnou — PC ¢i tabletem neni slozit3, ale
iniciace napadu je obtizna zalezitost, je otazkou predchazejicich zkusenosti, kterych nasi zaci
prozatim mnoho nemaiji. Proto pujdeme cestou prace dle predlohy a navodu a budeme chitit,
aby Zaci funkci komunikaéniho modulu ,vycetli" z provedené konstrukéni Upravy a
z predlozeného programu.

Zadani
Ukol 1:

e Uprav konstrukéné vozitko Milo tak, aby bylo schopné komunikovat se zakladnou, ze
detekovalo hledany predmét (stale hleda kvétinu na planeté jako v uvedeném filmu
Vall-I), mGze$ k tomu vyuzit navod ,C. Millo's Tilt Sensor". Poté uprav program dle
vzoru (Program Vozitko Milo senzor 2) tak, aby vozitko bylo schopno informovat
zakladnu, ze detekovalo hledany predmét — kvétinu.

Program Vozitko Milo senzor 2:

e popis provedenou konstrukéni upravu vozitka Milo,

e popis funkci programu Vozitko Milo senzor 2.

e Vyzkousej ¢innost modelu a programu v praxi a ovér si svij usudek, ktery byl vysloven
v predchozich krocich.
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Napovéda:

e Blok - na nastaveném pozadi ,rostlina na pousti" nezobrazi zadné znaky

e Blok m na nastaveném pozadi ,rostlina na pousti" zobrazi text ,Milo".

Poznamka: HUB naseho Roveru Milo ma jen dva porty, jeden je obsazen konektorem motoru,
druhy pak konektorem senzoru naklonu. Nelze tedy prozatim simulovat obé ¢asti mise —
nalezeni rostliny a odeslani zpravy o této skutecnosti soucasné. Pozdéji mize dojit na oboji,
potrebujeme k tomu ovsem 2 HUBy soucasné.

Ukol 2:

Zhodnotte aktivitu Senzor naklonu pro vozitko Milo. Jak by se dal Vas model jesté vylepsit?
Jak by se dal vylepsit program vozitka?

Zaver
V zavéru aktivity by mélo probéhnout shrnuti novych poznatki a ziskanych dovednosti.

Pokud to podminky vyuky dovoli, model vozitka Milo tentokrat opét nerozebirame, navazuji
na néj dalsi aktivity (Spoluprace dvou vozitek Milo).
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