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ZAKU A UCITELU -

Vozitko Milo (A. Milo the Science Rover)

Zaméfeni: 1. stupen ZS

Predméty: Informatika s vyuzitim v dalSich predmétech
Vzdélavaci oblast: Informacni a komunikaéni technologie
Technologie: LEGO Education WeDo 2.0 (1 set)

Casova naroénost: 30 minut

Popis aktivity

Cilem je naucit zaky sestavit model dle navodu, naprogramovat ¢innost modelu: casové fizeni

pohybu robota.

V menu Zac¢iname (Getting Started) v aplikaci Lego WeDo 2.0 zvolime aktivitu Vozitko Milo

(A. Milo the Science Rover):

Getting Started

Glowing Snail

A. Milo the Science B. Milo's Motion
Rover Sensor

Cooling Fan Moving Satellite

C. Milo's Tilt Sensor
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Spy Robot

D. Collaborating

Po navozeni problémové situace — hrdinové Max a Mia zkoumaji zakonitosti pohybu
vyzkumnych vozitek a sond — sestavime dle navodu v dvaceti deviti krocich model
robotického vozitka Milo. Potom pripojime HUB a dle navodu sestavime jednoduchy program,

ktery spustime:
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Zadani

Ukol 1:
e Popi$, co jsi pozoroval pri spusténi programu Vozitko Milo 1.

(Je-li hub pripojen, LED sviti modre, po spusténi programu se vozitko pohybuje 2 sekundy
vpred a potom se zastavi.)

Ukol 2:
e Popis premény energie pfi pohybu modelu vozitka.

(Elektricka energie uloZzena v bateriich HUBuU se v elektrickém motorku méni na energii
mechanickou, hridel motorku se otaci. Otaceni hfidele je pomoci femene prenasené na
hridel, na kterém jsou pripojena kola modelu, ktera se také otaci. Pohyb modelu zajistuji
kola v zadni ¢asti modelu spolu s kluzakem umisténym v jeho predni ¢asti.)

Nad rozSifovanim funkci modelu se nyni nepozastavujeme vzhledem k tomu, zZe je to naplni
dalsich aktivit.

Zaver
V zaveéru aktivity by mélo probéhnout shrnuti novych poznatkii a ziskanych dovednosti.
Pokud to podminky vyuky dovoli, model vozitka Milo tentokrat nerozebirame, navazuji na néj

dalsi aktivity (Pohybovy senzor pro vozitko Milo, Senzor naklonu pro vozitko Milo, Spoluprace
dvou vozitek Milo).
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